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提名意见 

该项目针对重型商用车辆风险主动感知及事故预防中

存在的关键技术难题开展研究，项目整体技术达到国际先

进水平，其中车路云协同的车辆主动安全高可信智控技术

达到国际领先水平。所取得的高水平研究成果已应用到全

国 15 个省/直辖市/自治区、39 个地市州，推动了重型车辆

安全管理从“被动应对”到“主动预防”、从“人工监管”

到“智能协同”的深刻变革。 

提名该成果为浙江省科学技术进步奖一等奖。 

 


